
Аннотация  

Дипломная работа посвящена разработке системы ориентации и 

стабилизации космического летательного аппарата(КЛА) двигателями 

маховиками(ДМ).  

Были рассмотрены виды и модели ДМ а также их характеристики. Модель 

ДМ была создана в среде Matlab Simulink.  

Работа содержит введение, четыре раздела, заключение, список литературы и 

приложения.  

В дипломной работе использовано 5 таблиц, 12 рисунков, 15 источников 

литературы, 2 приложения, Общий объем дипломной работы составляет 54 

страниц. 


