
Аннотация  

Дипломный проект посвящается разработке имитационной модели системы 

управления движением наноспутника на базе магнитного датчика 

электромагнитного исполнительного органа  

Структура работы представлена введением, четырьмя разделами, 

заключением и списком литературы.  

В дипломной работе использовано 3 таблиц, 25 рисунка, и 13 источников 

литературы. Общий объем дипломной работы составляет 68 страниц. 


