
Аннотация  

Дипломный проект посвящен разработке имитационной модели системы 

автоматического управления беспилотными летательными аппаратами 

(БПЛА), которая станет основой для произведения синтеза системы 

автоматического управления БПЛА по квадратичному критерию качества.  

Структура работы представлена введением, четырьмя разделами, 

заключением, списком литературы и приложениями.  

В дипломной работе использовано 9 таблиц. 24 рисунка и 30 источников 

литературы. Общий объем дипломной работы составляет 76страниц.  
 


