
Аннотация 

В данной дипломной работе предложена разработка прототипа 

манипулятора, имитирующего движения кисти руки. Описаны как 

виртуальная модель, так и опытный образец. Также представлена программа 

управления сервоприводами, которая написана на платформе Arduino. 

Аnnotation 

In this diploma, the development of a prototype of a manipulator which 

simulates the movement of the hand is shown. Both virtual model and prototype 

are described. Also a servo control program which is written on the Arduino 

platform is presented. 

Аңдатпа 

Бұл дипломдық жұмыста қолдың қозғалысын имитациялайтын 

прототип манипуляторын жасау ұсынылады. Виртуалды үлгі ретінде де, 

прототипі де сипатталады. Сондай-ақ, Arduino платформасында жазылған 

сервоприводтарды басқару бағдарламасы ұсынылған. 

 

 


