
АҢДАТПА 

 

Соңғы жылдары адам қолын зерттейтін жобалар саны роботталған 

көзқарас тез өсті академиялық және өнеркәсіптік қолдану. Дегенмен, 

адамның күрделілі тараптары айтарлықтай еркіндік дәрежелерінің  үлкен 

санын ескере отырып шектеулі кеңістік кез келген қолданбаларды ұсынар 

алдында мұқият талдауды талап етеді. Осы құжаттың мақсаты 

кинематикалық және адам саусағының динамикалық сипаттамалары алдын 

ала қадам ретінде протездер роботталған қолдар мен экзоскелеттер сияқты 

қол құрылғыларын әзірлеу адам қолының пішіні мен функционалдығын 

имитациялайды. 

 


