
АҢДАТПА 

 Дипломдық жұмыс тақырыбы – «Қашықтықтан басқарылатын 

мобильді манипуляторды әзірлеу». 

 Жұмыстың негізгі мақсаты манипуляциялық роботтың басқару жүйесін 

дайындау және конструкциясын құрастыру. 

 Манипулятор конструкциясы сервоқозғалтқыш көмегімен жасалған. 

Жұмыс барысында AutoCAD, 3D max, Cura 4.0, Compas бағдарламалары 

қолданылды. Қол пішініндегі манипулятордың макеті пластмассадан 

жасалды. Сынақ бақылаулары өткізілді. Басқару алгоритмдері 

құрастырылды. 

 Манипуляторлық робот затты тасымалдау мақсатында жұмыс 

алаңында қолданыла алады. 
 


