
Аңдатпа 

Осы дипломдық жобада резистивті, гироскопиялық датчиктер және 

микроконтроллер негізінде ақылды қолғап әзірленді. Қазіргі таңда бар 

ымдарды тану жүйелеріне теоретикалық шолу жасалды. Дипломдық 

жұмысты орындау барысында  принципиалды, радиоэлектронды сұлбалар 

жобаланды және микроконтроллерді басқаруға арналған C++ программалау 

тілінде бағдарлама жазылды. Сонымен қатар, ақылды қолғап жобалау 

кезіндегі экономикалық әсерлілігі мен өмір қауіпсіздігі бойынша есептемелер 

жүргізілді.   

 


