
Аннотация 

 

 Бұл дипломдық жұмыс миниатюрді гексаподтың прототипің құруға 

арналған. Роботты жасаудағы қиыншылықтар, классқа бөлу ерекшеліктері, 

техникалық сипаттамалары және гексапод мүмкіншіліктері сипатталған. 

Құрылған прототиптің басты артықшылығы – адамдардың орнына қауіпті 

ортада және құтқару операцияларының табысқа жету мүмкіндігін көбейту. 

 
 


