
Аннотация 

 

 Данная дипломная работа посвящена созданию прототипа 

миниатюрного гексапода. Описаны трудности создания роботов, 

особенности классификации, характеристики и возможности роботов-

гексаподов. Главное достоинство созданного прототипа – использование его 

в опасных средах вместо человека, а также увеличить  успешность 

проведения спасательных операций.  

 
 


