
АҢДАТПА 

 

Жұмыста экзоскелеттерді құрудың қазіргі тәсілдеріне талдау 

жүргізілді, соның негізінде экзоскелеттің қозғалыс динамикасының 

ерекшеліктері анықталады. 

Бұл жұмыста пациенттің белсенді күйі, тізе және 

лейкопогальщиктермен басқарылатын қозғалуын бақылауға ерекше назар 

аударылып, пациенттің отыратын орыннан ұстануға көшуіне мүмкіндік 

беретін құрылғы зерттелді. Зерттеудің мақсаты адамның функционалдығы 

шектеулі адамдар үшін қолданылатын экзоскелетиктерді жобалаудың 

теориялық негіздері мен құралдарын әзірлеу болып табылады. 
 


