
Аңдатпа 

Бұл дипломдық жобасы мұнай және газ өнеркәсібінде пайдалану үшін 

жерді зерртеу үшін мобильді қашықтан басқарылатын робот инспекторына 

негізделген RF24L модулінде радио арналар бойынша объектілерді басқару 

жүйесін дамытуға арналған. Маңыздылық анықталды, қолданыстағы 

прототиптердің техникалық шолуы жүргізілді және өнеркәсіптік секторды 

автоматтандыруға қатысты негізгі мәселелері анықталды. Құрылмалық 

бөлімі толығырақ сипатталған, оның нәтижесінде өндірістік объектілерді 

тексеру және бақылау үшін қажетті RF24L модуліне негізделген 

радиоканалдар арқылы деректерді қабылдау және беру үшін пайдаланылатын 

мобильді робот инспекторының прототипі жасалды. Жұмыстар техникалық 

және экономикалық есептеулермен негізделген. 
 


