AHjaTna

JIMIUIOMIBIK KYMBICTA OPTIAAH TEMKIII JKYKTeMecl 0ap aCMHXPOHIBI 3JEKTP
XKeTeriH 0acKapyAblH €Kl 9/1iC1 KapacThIPbLUIFaH, OHbIH KOMETIMEH AJICKTpP JKETEeT1H
OipTiHaen icke Kocyra Oonanbl. KenaeTkim >kykremeci 0ap MeXaHu3Maep YILIIH
ANEKTP KO3FAJTKBIIIBIH TaHAAy >KY3€re achlpbliajbl, aOCOJIOTTI OIpIIKTEpJeri
ACUHXPOHJBIK  KO3FAJITKBIIUTHIH ~ 3KBUBAJICHTTIK  TI30€riHIH  mapameTpiepi
AHBIKTAMaJIbIK-TEXHUKAJIBIK MAJIIMETTEpPre COMKEC aHbIKTalIaJbl. ACHHXPOHJBIK
KO3FaITKBIIITHIH TaOUFu KOHE KacaHbl MEXaHUKaJbIK KoHE
AIEKTPOMEXaHUKAIBIK CHUMATTaAMAJIapbIHBIH €cenTeyiepl Kyprizuienl. 3epTrey
Oapeicbina Matlab / Simulink OarmapinaManbIK MakeTIHAEC €Ki UMHUTAIUSIIBIK
mozeni xacannpl: XKT-AK xone TKP-AK cxemanapbiHa coiikec. DIEKTp KeTeriH
OpTaZaH TeMKIll MEeXaHU3MIEPAIH KYMBIC ayKbIMBIHAAFbl >KbUIJAMJIBIKTHI
6ackapymen KT-AK sxone TKP-AK xyileciMeH canbICThIPbUIJIBI.



