
Аңдатпа 

Бұл дипломдық жұмыста екі аяқты адымдаушы платформа 

құрастырылды.Платформалардың түрлері және оның қолданылуы 

қарастырылды. 

Екі аяқты платформаның тәжірбиелік үлгісі құрастырылды.дипломдық 

жұмыс барсында роботтың қозғалу принципі мен қолданылу аймақтары 

негізге алынды. 

Бұл жобада гексапод аяғына Proteus Design Suite бағдарламасын 

пайдалана отырып, кинематикалық сұлбаларды визуализациялау мүмкін 

болды. Сонымен қатар, SolidWorks бағдарламасында екі аяқты платформаның 

3D көрінісінің моделі салынды. 

Өміртіршілік қауіпсіздік бөлімінде өндірістік бөлмедегі 

электромагниттік өрістерден қорғау және желдеткіштің механикалық ауа 

алмасуы есептелінді. 

Экономикалық бөлімде екі аяқты платформаны жасауға кеткен 

шығындар мен оның экономикалық тиімділігі есептелінді. 
 


