
Аңдатпа 

Дипломдық жобада қол-аяқ протезін басқару негізінде бейнелерді 

тану жүйесі зерттелді, сонымен қатар принциптері және оның негізгі 

сипаттамалары және құрылымы. Сонымен қатар қазіргі кездегі қол-аяқ 

протездері және олардың сипаттамаларына шолу жасалынды. Raspberry PI3 

негізінде манипулятордың тәжірибелі макеті жасалынды. 

 


