
Аннотация 

В данном дипломном проекте исследована система распознавания 

образов на основе управления протезом верхних конечностей, а также 

принципы ее работы, основные характеристики и структура. Также был 

произведен обзор существующих протезов верхних конечностей и их 

характеристик.  азработан опытный макет протеза на основе 

микрокомпьютера  Raspberry PI3. 

 


