
Аңдатпа 

Дипломдық жоба арнайы мақсаттарға арналған автономды ұшқышсыз 

ұшу аппаратын (ҰҰА) жасауға арналған. Бұл аппарат объектілерді 

қашықтықтан бақылауға және аймақты бақылауға арналған болашақ ҰҰА 

үшін негіз бола алады. 

Құрылымдық және функционалдық сызбалар көрсетілді, осы 

сызбалардың негізінде автономды ұшақтың прототипі әзірленді және 

модельденді. Прототип INAV Configurator бағдарламасында реттеуден өтіп 

құрылды. Ұшу миссиялары және ұшу нүктелері арқылы автономияны жүзеге 

асырудың жолдары анықталды. 

Жұмыстың құрылымы кіріспеден, бес бөлімнен, қорытындыдан және 

әдебиеттер тізімінен тұрады. 

 

 


