
Аңдатпа 

Бұл дипломдық жұмыста гибридті жылжымалы дронның басқару 
жүйесні қарастырылды. Жұмыс барысында қажетті электроникалық 
бөлшектері сипатталды. Тіршілік қауіпсіздік бөлімінде шудың аккустикалық 
есептеулері жүргізілді. Жобаның экономикалық бөлімінде жобаны құруға 
кеткен жалпы капиталдық салым мен пайдалану шығындары есептелінді. 


