
Аңдатпа 

 Дипломдық жоба ұшқышсыз ұшу аппараттарын басқарудың 

автоматтандырылған жүйесінің моделін жасауға арналған, ол УАЖ типіндегі 

автоматтандырылған басқару жүйесін жобалау үшін негіз болады. Дипломдық 

жұмысты орындау барысында интегралдық квадраттық критерий бойынша 

оңтайлы стационар емес сызықты басқару жүйесін синтездеу жүзеге 

асырылды. Matlab/Simulink ортасында ұшақ типті САУ ҰҰА модельдеу 

нәтижелерін талдау жүргізілді. 

Өміртіршілік қауіпсіздігі бөлімінде өнеркәсіптік жарықтандыру және 

микроклиматты талдау жұмыстары жасалынды. Экономикалық бөлімде 

бағдарламалық өнімді жасауға шығындарды анықтап, әзірлеушіге сыйақы, 

жобаны техникалық қолдау және энергия шығындары есептелінді. 

 


