Annarmna

JIMmmoMapIK  ko0a  VIIKBIINICKI3 VI — almaparrapblH  OacKapyablH
aBTOMATTAHABIPBUIFAH )XKYHECIHIH MOJICIIH jkacayFa apHaiaraH, o1 Y AX tuningeri
aBTOMATTaH/IBIPBUIFAH OacKapy KyHeciH xkobaay yIiH Heri3 6oabl. J(umioMabIK
KYMBICTBI OpBIH/Iay OapbICHIHIAa WHTETPAIJIBIK KBAAPATTHIK KPpUTEPHA OOMBIHIIIA
OHTaWIBl CTAIlMOHApP €MEC CBI3BIKTBHI 0OacKapy KYHMECIH CHHTE3NIey XKY3ere
aceipeunbl. Matlab/Simulink opraceinma yimrak tunti CAY ¥¥A Mozaenbacy
HOTHKEJIEPIH Tajaay KYPrizuii.

OMIpTIpIIUIIK KayiNCi3airi 0emiMiHIe ©HEPKICINTIK KapbIKTaHIBIPY >KOHE
MUKPOKJIMMATTHI Tajfay >KYMBICTAPhI KACAIBIHIAbL. DKOHOMHKAJIBIK OOiM/Ie
OarmapiaMainblK OHIMJI jKacayFa IIBIFBIHAAPABI aHBIKTAl, 931pJICYIIIre ChIMaKH,
’K00aHBI TEXHUKAJIBIK KOJIJIAY JKOHE SHEPTHS IIBIFBIHAAPHI €CENTETIHII.



