
 

 

 

 

 

 

 

 

Аңдатпа 

Дипломдық жобаның мақсаты - автономды квадрокоптер жасау, оның 

міндеті - Raspberry Pi бірыңғай тақта компьютеріне негізделген компьютерлік 

көріністі қолдана отырып, малды бақылау функциясы бар, ауылшаруашылық 

объектілерін бейнебақылау және бақылау. Нысанды тану технологиясы 

таңдалды, атап айтқанда нейрондық желі моделі, компоненттер элементтерін 

таңдау жасалды және жоба жұмыс бағдарламасының кодымен іске асырылды. 


