
Аңдатпа 

 

Диссертациялық жұмыс компьютерлік көру жүйесін және  роботты 

манипуляторды зерттеуге және дамытуға арналған. Бұл жұмыста 

қолданыстағы жүйелерге шолу жасалды.компьютерді көру жүйесі, олардың 

түрлері, әдістері, жұмыс алгоритмдері, қолдану салалары және іске асырудың 

болашақ перспективалары қарастырылған.Схемасы  мен болашақ 

жобаныңдизайны жасалды. Жобамызға сәйкес математикалық және 

инженерлік есептеулер жасалды. 
 


